
1. ชื่อเร่ืองภาษาไทย ระบบให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัต ิ

   Small automated farm system 

2. ชื่อผู้เขียน  

นายศิวนาท   มูลขำ    ระดับชั้น ม. 6 

นายสิปปกร คำมีสว่าง     ระดับชั้น ม. 6 

นางสาวกรนันท์   บริสุทธ์ิไพรวัลย ์  ระดับชั้น ม. 6 

ครูที่ปรึกษาโครงงาน  นายจรันดร   เองศิลป์ 

     นางสาวสวิชญา   ทิพย์ประเสรฐิ 

สถานที่ทำงาน  โรงเรียนสบเมยวทิยาคม  

e-mail : orapan.tip@obec.moe.go.th 

 

3. บทคัดย่อ 

 โครงงานเรื่อง ระบบให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ นี้เป็นการศึกษาค้นคว้าการให้น้ำโดยใช้ระบบอัตโนมัติในการควบคุมการ

ทำงาน เขียนโค้ดผ่านบอร์ด Kidbright และควบคุมการทำงานโดยตั้งเวลาเปิดและปิด ผ่านแอปพลิเคช่ัน Blynk  โดยมี

วัตถุประสงค์ เพื่อออกแบบและสร้าง ระบบควบคุมการให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ โดยใช้ kidbright เพื่อประเมินผลการใช้งานของ 

ระบบควบคุมการให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ โดยใช้ kidbright และ เพิ่มประสิทธิภาพในการรดน้ำผักลดจำนวนนักเรียนในการ

ทำงาน  จากผลการทดสอบระบบให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ ระบบใช้งานได้จริง สามารถนำไปใช้กับแปลงเกษตรโรงเรียน ตั้งเวลา

เปิดและปิด ในเวลาที่กำหนดได้ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



4. บทนำ 

ในจังหวัดแม่ฮ่องสอนอาชีพเกษตรกรรมถือได้ว่าเป็นอาชีพหลักทีส่ร้างรายได้ให้กับคนในพ้ืนท่ี ผลผลิตทีม่ี

ความสำคญั ได้แก่การเพาะปลูกและเลี้ยงสตัว์ โดยเฉพาะการเพาะปลูกพืชและผัก ซึ่งอาจจะปลูกไว้ เพื่อ บริโภคหรือนำไป

จำหน่าย เนื่องด้วยปัจจยัหลาย ๆ อย่าง ไม่ว่าจะเป็นสภาพอากาศท่ีไม่อำนวยนัก อาจจะทำให้การเจรญิเติบโตของพืชและผัก 

ไม่ได้รับปุย๋และนำ้ตามเวลา เพราะโรงเรียนของเรามีแปลงเกษตร ที่มีการปลูกผักไว้ และต้องรดน้ำเพือ่ให้ผักเจรญิเติบโต

สามารถรับประทานได้  

แปลงเกษตรโรงเรียนสบเมยวิทยาคมปกติใช้นักเรียนรดน้ำแปลงผัก ในช่วงเช้าและเย็น จากการรดน้ำผักท่ีต้องใช้

กำลังนักเรียนในการรดนำ้ 5-6 คน ในแต่ละวัน กลุ่มของเราจึงได้คดิแก้ปัญหาโดยการสร้าง โครงงานระบบให้ปุ๋ยและน้ำ

อัตโนมัติ โดยการเขียนโค้ดผา่น Kidbright และสั่งการรดนำ้ผ่านแอปพลิเคชั่น Blynk ตั้งเวลาเปดิปิดน้ำในช่วงเช้าและเย็น

ของทุกวัน เพื่อช่วยแก้ปัญหาไม่ตอ้งใช้นักเรียนจำนวนมากในการรดน้ำแปลงผัก ประหยดัเวลาได้มาก 

วัตถุประสงค์  

1. เพื่อออกแบบและสร้าง ระบบควบคุมการให้ปุ๋ยและน้ำอตัโนมตัิ โดยใช้ kidbright 

2. เพื่อประเมินผลการใช้งานของ ระบบควบคมุการให้ปุ๋ยและน้ำอตัโนมัติ โดยใช้ kidbright 

3. เพิ่มประสิทธิภาพในการรดน้ำผกัลดจำนวนนักเรียนในการทำงาน 

5. วิธีดำเนินการวิจัย 

1. ศึกษาบอร์ด Kidbright  

2. ศึกษาการเขียนโคด้สั่งงานผ่าน Kidbright 

3. ศึกษา Application Blynk 

ทำโครงงานเกี่ยวกับระบบให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัตโิดยใช้  kidbright  เป็นตัวควบคุมการ ทํางานของระบบ เพื่อลด

ระยะเวลาและเพิ่มความสะดวกสบายให้กับคณะครูและนักเรียน ทดสอบบันทึกและถ่ายรูปก่อนและหลังการใช้ระบบให้ปุย๋

และน่าอัตโนมัต ิ

 

 

 

 
 

 

 

 

 

ภาพแสดงโครงสร้าง พร้อมระบุสว่นประกอบ ฯลฯ ของสิ่งที่จะสร้าง 



ขั้นตอน แผนการดำเนินงาน วิธกีารดำเนินการ 
1. เขียนโปรแกรมเพื่อควบคมุระบบรดน้ำผ่าน  Kidbright  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



2. ติดตั้งอุปกรณ์ ปั้มน้ำต่อท่อ PVC ผ่าน Solenoid Valve และภายในแปลงผักของเราจะต่อด้วยต่อ PE สายต่อเข้า
แปลงผัก เราใช้สายไมโคร ต่อกับหัวตสปริงเกอร์  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

3. สั่งงานผ่าน  Application  Blynk 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



6. ผลการวิจัย 

 จากผลการใช้งานระบบให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ ออกแบบและสร้าง ระบบควบคุมการให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ โดยใช้ 

kidbright สามารถตั้งค่าเปดิและปิดผ่าน Application  Blynk  ไดต้ามเวลาที่กำหนด อย่างมีประสิทธิภาพในการรดนำ้ผัก 

7. อภิปรายผล 

จากการศึกษาพบว่าการสรา้งระบบควบคุมการระบบให้ปุ๋ยและน้ำอตัโนมัติ สำหรับช่วยรดน้ำแปลงผัก มีขั้นตอนการ

ทำงานท่ีซับซ้อน เพื่อให้มีการทำงานอย่างมีประสิทธิภาพมากทีสุ่ด จึงต้องศึกษาเอกสารต่าง ๆ จากคำแนะนำของครูที่ปรึกษา 

หนังสือ เว็บไชต์ และโครงงานประดิษฐ์ที่ใกล้เคียง เพื่อนำไปประยุกต์ใช้ในการประดิษฐ์ระบบควบคมุการระบบให้ปุย๋และน้ำ

อัตโนมัติ เพื่อให้อุปกรณส์ามารถทำได้ตามวัตถุประสงค์ ระบบควบคมุการให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ น้ีใช้ปัม้น้ำ และระบบแอร์แว 

Solenoid Valve ในการปล่อยน้ำ เขียนโค้ดคำสั่งใน kidbright และมีการทดลองใช้งานจริงในแปลงเกรษตร และสั่งงานผา่น 

Application  Blynk สามารถตั้งค่าการเปดิและปิดน้ำเป็นเวลาตามที่เรากำหนดได้         

การที่อุปกรณด์ังกล่าวสามารถใช้ในการให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ ในการรดปลูกผักได้จริง สะท้อนให้เห็นความเป็นไปได้

ของการนำไปประยุกต์ใช้งานในชีวิตประจำวันได้จริง  

8. สรุปผลการวิจัย 

ระบบให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ อุปกรณ์ใช้ระบบอิเล็กทรอนิกส์วงจร kidbright ควบคมุการทำงาน สามารถรดน้ำได้

อัตโนมัตโิดยการตั้งเวลา เปิดและปิดผ่าน Application  Blynk  นอกจากน้ียังศึกษาปริมาณน้ำท่ีใช้ในการปั้มน้ำขึ้นมาเพื่อรด

น้ำผัก ประมาณ 200 ลิตร ซึ่งเพียงพอต่อการรดน้ำในแตล่ะวัน  จึงสรุปได้ว่าระบบให้ปุ๋ยและน้ำอัตโนมัติ โดยใช้ระบบควบคุม

การรดน้ำอตัโนมตัิจึงมีประสิทธิภาพสูงกว่าการปลูกแบบปกติ โดยที่สามารถปลูกผักไดเ้ป็นจำนวนมากโดยที่ไม่ต้องใช้แรงงาน

ในการรดน้ำดูแล 

9. กิตติกรรมประกาศ 

โครงงานเรื่องนี้สำเร็จขึ้นไดด้้วยความอนุเคราะห์ของมูลนิธิเทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดำริใน สมเด็จพระเทพ

รัตนราชสุดา ฯ สยามบรมราชกุมารี ที่ไดส้นับสนุนทางด้านงบประมาณในการจดัทำโครงงานเรื่องนี้ ขึน้ได้ตามวัตถุประสงค์ที่

วางแผนไว ้และขอขอบพระคุณทา่นผู้อำนวยการโรงเรียนสบเมยวิทยาคม จังหวัดแมฮ่่องสอน และคณุครูที่ปรึกษาโครงงาน ที่

ได้ส่งเสรมิสนับสนับ ให้คำปรึกษาในการทำโครงงาน  

คณะผู้จัดทำ ขอขอบพระคณุผู้มีสว่นเกี่ยวข้องทุก ๆ ท่าน ทัง้วิทยากรและอาจารย์ทุกทา่นของมูลนิธเิทคโนโลยี

สารสนเทศตามพระราชดำริสมเดจ็พระเทพรัตนราชสดุา ฯ สยามบรมราชกุมารี ที่ได้ถา่ยทอดความรูด้้านการเขียนโปรแกรม,

ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับภาษาซ,ี ความรู้เกี่ยวกับอุปกรณ์อิเล็กทรอนกิส์ที่สำคญัและวิธีการทำโครงงานให้มีประสิทธิภาพอัน

ก่อให้เกิดโครงงานเรื่องนีข้ึน้ คณะผู้จัดทำขอขอบพระคณุทุกทา่น ณ ท่ีนี่ด้วย 

 

 



10. เอกสารอ้างอิง 

สืบค้นจาก https://www.kubotasolutions.com/knowledge/plants/detail/721 https://www.kid-bright.org/ 

สืบค้นจาก https://www.thaiwatersystem.com/article/31/การให้ปุ๋ยในระบบนา-fertigation https://water-

pump.co/ปัม๊หอยโข่ง/ปั๊มหอยโข่ง-มีหลักการทางานยังไง... 

https://www.kid-bright.org/

