
กลุ่มเป้าหมาย
สรุปผลการทดลอง

เป้าหมายของการทำโครงงาน

เป้าหมาย คือ ช่วยลดแรงงานมนุษย์
 ปัญหาที่ต้องแก้ไข คือ การใช้แรงงาน
มนุษย์ พวกเราจึงคิดค้นเครื่องให้ฟ่าง

สำหรับโคเนื้อแบบยืนโรงอัตโนมัติขึ้นมา
เพื่อช่วยลดแรงงานมนุษย์

บทคัดย่อ

เนื่องจากต่างประเทศมีการพัฒนาเทคโนโลยีสำหรับการจัดการด้านฟาร์ม
ปศุสัตว์ โดยเฉพาะฟาร์มโคเนื้อ ซึ่งในจังหวัดชุมพร มีการส่งเสริมการเลี้ยง

โคเนื้ออย่างแพร่หลาย อีกทั้งยังมีโรงงานแปรรูปโคเนื้อมาตรฐานสากล
รวมถึงฟาร์มโคเนื้อของเกษตรในชุมชน แม้กระทั่งภายในโรงเรียนราช

ประชานุเคราะห์ ๒๐ จังหวัดชุมพรยังมีการจัดตั้งฟาร์มโคเนื้ออยู่ภายใน
โรงเรียน เพื่อเป็นแหล่งเรียนรู้ให้นักเรียน ในการพัฒนาเครื่องให้ฟางโค
เนื้อนั้น เหมาะสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อในลักษณะยืนโรงโคขุน ซึ่งจะช่วย

แบ่งเบาภาระในการให้ฟางโคเนื้อในแต่ละช่วงเวลา เช้า เย็น โดยตัวเครื่อง
เป็นมีลักษณะเป็นชั้นสำหรับเก็บฟางในแต่ะละชั้น และจะปล่อยฟางลงมา

ให้โคเนื้อได้กิน ตามช่วงเวลาที่กำหนด ตามขนาดน้ำหนักของโคเนื้อที่
ต้องการปริมาณอาหารหยาบให้เพียงพอในแต่ละวัน อาหารหยาบในที่นี้
คือฟางนั่นเอง ชั้นเก็บฟางจะให้ฟางจนกว่าฟางที่เก็บไว้ในชั้นจะหมดลง

อาจใช้เวลา 3 - 4 วัน จำนวนวันขึ้นกับขนาดของโคเนื้อที่ยืนโรงขุน
เมื่อฟางหมดระบบมีการแจ้งเตือนให้กับผู้เลี้ยงทราบ ผู้เลี้ยงจำเป็น

ต้องมาเติมฟางให้เต็มชั้นอีกครั้ง ซึ่งจะเห็นได้ว่าเครื่องให้ฟางสำหรับ
การเลี้ยงโคเนื้อแบบยืนโรงนั้น ช่วยแบ่งเบาภาระในการจัดการ

การเลี้ยงโคเนื้อในแต่ละวันให้ลดลง 

- เกษตรกรที่เลี้ยงวัว
- กลุ่มตัวอย่างคือ วัว จำนวน 1 ตัว

คณะผู้จัดทำ
ด.ช ทศพร สถาพร 
ด.ญ ฐิติรัตน์ ทองคำ
ด.ญ ศศิธร บัวบาน

ครูที่ปรึกษา
คุณครูปฐมพงศ์ สุขสบาย
คุณครูอาริสา เชยเอี่ยม

จากที่ศึกษาค้นคว้าหาความรู้และ
ประกอบโครงสร้างของเครื่องให้ฟ่าง

สำหรับโคเนื้อแบบยืนโรง และได้
ทดลองการใช้งานจริง สรุป คือ เป็นไป

ตามความต้องการของพวกเรา
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